NOME

Manipuladores
Moveis
Colaborativos
e Adaptaveis

DESAFIO
Partilha de tarefas homem-maquina / Aumento da fiabilidade dos processos /

Ergonomia e seguranca

SOLUCAO

Sistemas robdéticos méveis, autonomos dotados de manipuladores colaborativos
facilmente adaptaveis a distintas tarefas de logistica interna e montagem. Equipados
com sensores por forma a detetarem obstaculos e fazerem o reconhecimento

de objectos. Integragao com digital twin do chao de fabrica.

APLICAGAO
Industria aerondutica (EMBRAER): realizacdo de operagdes de kiting num armazém
logistico, de forma auténoma e em ambiente colaborativo com operadores
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Inteligéncia Sistemas Automagéao
Empresarial & Ciber-Fisicos Avancada, Controlo

Sistemas de (CPS) & Internet & Robdtica Industrial
Apoio a Decisdo das Coisas (loT)
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CONTATO

Rafael Arrais
rafael.l.arrais@inesctec.pt




