NOME

Sistema de
Ensinamento por
Demonstracao de
Robos Industriais
baseado em Sistema
de Visao
Estereoscopico e
Sensores Inerciais

DESAFIO
Sistema de ensinamento de tarefas/operagodes, transparente para operador
e sem a necessidade de conhecimentos ao nivel de programacao.

SOLUCAO
Solugao baseada em marcador 6DoF luminoso e sistema de visao artificial;
Apenas necessario acoplar o marcador a ferramenta do operador;
Possui de forma integrada uma solugao baseada em sensores inerciais capaz de
lidar com oclusdes temporarias do marcador relativamente as camaras;
Possui interfaces para utilizagao com as principais marcas de robos industriais
do mercado.

APLICAGAO
Sistema robotizado para aplicagcao de revestimentos funcionais.
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Avangada, Controlo
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