
DESAFIO
Sistema de ensinamento de tarefas/operações, transparente para operador 
e sem a necessidade de conhecimentos ao nível de programação.

SOLUÇÃO
•	 Solução baseada em marcador 6DoF luminoso e sistema de visão artificial;
•	 Apenas necessário acoplar o marcador à ferramenta do operador;
•	 Possui de forma integrada uma solução baseada em sensores inerciais capaz de 

lidar com oclusões temporárias do marcador relativamente às câmaras;
•	 Possui interfaces para utilização com as principais marcas de robôs industriais 

do mercado.

APLICAÇÃO
Sistema robotizado para aplicação de revestimentos funcionais.
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