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O projeto NESSIE (“moNitoring offshorE StructureS with robotlc systems intEgration”), é
promovido pela A. Silva Matos Metalomecanica (Copromotor Lider), pela Composite Solutions e
a Antartic Module Yard (Copromotores empresariais), juntamente com, o INESC TEC, a FEUP e o
ISEP, e visa a investigacdo e desenvolvimento de uma frota de solucGes tecnolégicas para reduzir
os elevados custos com a inspecdo e monitorizacdao de infraestruturas maritimas submersas.
NESSIE representa uma visdao inovadora focada na integracdo de rob6s subaquaticos com
sistemas heterogéneos, pretendendo investigar as incertezas técnico-cientificas e as vantagens
competitivas que possam advir da permanéncia dessas plataformas robdticas durante multiplos
dias.

O conceito que estd patente no projeto NESSIE prevé a incorporacdo de plataformas robéticas
maoveis autdbnomas e semipermanentes com novas tecnologias subaquaticas de inspecdo visual
e de monitorizagdo em continuo, o desenvolvimento de solu¢des de suporte as operagdes que
disponibilizem recursos operacionais (energia, comunicacdo e seguranca) para estender a
duracdo das atividades dos robds méveis para além de um dia de trabalho e, finalmente, o
desenvolvimento de uma nova plataforma de apoio a missdao para aumentar a seguranc¢a das
atividades de colocagao e recolha de equipamento especializado no mar.

O projeto parte de uma oportunidade de mercado identificada pela A. Silva Matos
Metalomecanica, relativamente a solugdes robotizadas de inspec¢do e monitorizacdo que sejam
capazes de dar resposta as necessidades atuais do setor de energia edlica maritima, relacionadas
com o enorme esfor¢o humano, seguranca e financeiro que condicionam a frequéncia com que
acdes de monitorizagdo e manutencdo sao executadas em diversos ativos maritimos.

Assim sendo, e de forma a satisfazer as necessidades de um setor de mercador emergente, a
ASMM juntamente com os restantes copromotores que conjugam as competéncias criticas para
a prossecucao dos objetivos propostos no projeto, pretendem vir a comercializar uma frota de
solucbes tecnoldgicas, funcionalmente interoperdveis e complementares, inovadoras,
exportaveis, capazes de permitir uma reducdo de custos com a manutencdo de estruturas
maritimas e diferenciadas das solucGes atualmente existentes no mercado.




