INESC

Manipuladores
Moveis Colaborativos
e Adaptaveis

Partilha de tarefas homem-maquina / Aumento da fiabilidade
dos processos / Ergonomia e seguranga.

Veiculos autbnomos
para a industria

Sistemas roboticos moveis
autonomos, com manipuladores

colaborativos facilmente adaptaveis
para diferentes tarefas de logistica
interna e assemblagem.

Robdtica adaptavel/agil

Robotica Colaborativa

Sistemas Ciber-Fisicos

Logistica Interna, Manufatura Colaborativa.



