INESC

CONCURSO PARA ATRIBUICAO DE BOLSA
(AE2026-0161)

O INESC TEC abre concurso para a atribuicdo de 1 bolsa(s) do tipo Bolsa de Investigagdo (Bl) no &mbito do
projeto MOBOTZ2, com a referéncia 24264 (NORTE2030-FEDER-02961400) Cofinanciado pelo FEDER - Fundo
Europeu de Desenvolvimento Regional através do Programa Regional NORTE 2030 enquadrado no Portugal
2030.

1. CARACTERIZAGAO DA BOLSA

Tipo de bolsa: Bolsa de Investigacéo (Bl)

Area cientifica genérica: ENGINEERING

Area cientifica especifica: Electrical engineering
Area Trabalho: Robética e Automacao

Duracao da(s) bolsa(s): 12 meses, com inicio previsto para 2026-07-01, eventualmente renovavel até fim do
projeto.

Orientador cientifico: Marcelo Petry
Local da atividade de investigacao: INESC TEC, Porto, Portugal

Valor da bolsa: € 1359.64, conforme Tabela de Subsidios Mensais de Manutencao das bolsas financiadas pela
FCT , pago por transferéncia bancaria, podendo o bolseiro auferir remunerac¢des adicionais, na sequéncia de um
processo de avaliacdo trimestral (Art°s 19, 21° e 22° doRegulamento de Bolsas do INESC TEC e anexo ll), até
um limite maximo de 50% do valor mensal da bolsa.

O INESC TEC suporta 0os custos com matricula, inscricdo ou propinas, durante o periodo da bolsa nos termos
estabelecidos no documento interno: Pagamento de propinas a Bolseiros de Investigacao.

O bolseiro beneficiard de um seguro de salde, suportado pelo INESC TEC.
2. OBJETIVOS DA BOLSA:

A bolsa tem como objetivo apoiar atividades de investigacdo e desenvolvimento no ambito do projeto MOBOT 2.0
— Manipulador Movel Inteligente com Programagéo Intuitiva e Controlo Agndstico, centradas na vertente de
interacdo homem-robd aplicada a manipuladores méveis autbnomos em ambientes industriais.

Pretende-se investigar, desenvolver e validar solu¢Bes de interacdo intuitiva entre operadores humanos e
sistemas robdticos moveis, com recurso a realidade aumentada, interfaces multimodais, programagéo por
demonstracdo, comandos gestuais e/ou de voz, e representacéo visual do estado e intengfes do robd. Esta
vertente visa permitir que operadores sem conhecimentos avancados de programacéo possam configurar,
adaptar, monitorizar e executar missdes robéticas de forma simples, segura e eficiente.

3. SINTESE DO PLANO DE TRABALHOS E DE FORMAGAO:

O plano inclui as seguintes atividades principais:

Levantamento de requisitos de interacdo homem-robd: Andlise dos casos de uso industriais do projeto MOBOT
2.0, identificacédo das necessidades dos operadores e definicdo dos requisitos funcionais e de usabilidade para a

interface de programacao e supervisdo dos manipuladores méveis autbnomos.

Estudo de modelos e metodologias de Human-Robot Interaction: Investigacao de abordagens de interacao
multimodal aplicadas a robética colaborativa e moével, incluindo interfaces gestuais, comandos de voz, linguagem
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natural, feedback visual e espacial, legibilidade das a¢des do rob0, representacéo das inten¢des do sistema e
interacdo em ambientes de realidade aumentada.

Desenvolvimento de interface intuitiva com recurso a realidade aumentada: Concecéo e implementacédo de uma
interface grafica e espacial para dispositivos de realidade estendida, permitindo ao operador criar, editar,
parametrizar e monitorizar missdes robdticas de forma visual e interativa. A interface devera permitir a
manipulacdo de objetos virtuais, visualiza¢do do robd e do espaco de trabalho, bem como 0 acompanhamento do
estado de execuc¢do das missdes.

Programacéo de missdes robodticas baseada em skills: Desenvolvimento e integracdo de mecanismos que
permitam ao utilizador compor missdes a partir de uma biblioteca de ac¢des ou “skills” robéticas reutilizaveis,
reduzindo a necessidade de programacéo textual e facilitando a adaptacéo do sistema a novas tarefas industriais.

Testes de usabilidade, validacdo experimental e avaliacao de desempenho: Realizacédo de testes em ambiente
laboratorial e/ou em cenarios industriais relevantes, com operadores ou utilizadores representativos, para avaliar a
facilidade de utilizag&o, tempo de programacédo de missfes, taxa de sucesso na execucao das tarefas, robustez
da interacdo e aceitacdo da solucgéo.

Documentagao técnica, relatérios e disseminacéao cientifica: Elaboracao de documentacéo técnica, relatorios de
progresso, apoio a preparacao de entregaveis do projeto e participacéo na producédo de publicacbes técnico-
cientificas relacionadas com interacdo homem-robd, realidade aumentada aplicada a robotica, interfaces
multimodais e programacéo intuitiva de sistemas robéticos.

4. PERFIL REQUERIDO:

Requisitos de admissao:

Mestrado em Engenharia Eletrotécnica ou areas afins
A atribuicdo da bolsa pressupde que o candidato € estudante de um ciclo de estudos ou de um curso ndo
conferente de grau, lecionado numa Instituicdo de Ensino Superior.

Fatores de preferéncia:
Serdo valorizados os seguintes elementos:

- Conhecimentos e experiéncia na framework ROS/ROS2.
- Experiéncia com MQTT e Unity.
- Fluéncia em lingua inglesa, oral e escrita.

Requisitos minimos:

Experiéncia comprovada no desenvolvimento de projetos de I&D com a indUstria;

Experiéncia no desenvolvimento, integracéo ou validacao de solugfes robdticas e/ou sistemas automatizados em
ambiente laboratorial ou industrial.

Familiaridade com metodologias de interagdo homem-homem-robd, realidade estendida, e desenvolvimento de
interfaces graficas.

Conhecimentos de programacgéo em C++ e C#.

Capacidade para produzir documentacéo técnica, relatérios de projeto, artigos cientificos e materiais de
disseminacao.

5. PROCESSO DE AVALIAGAO E SELEGAO:

Métodos de selecdo e respectiva valoracao: primeira fase constituida por Avaliacdo Curricular (AC) baseada
nos critérios referidos no Art.° 12° do Regulamento de Bolsas do INESC TEC e segunda fase constituida por
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uma Entrevista Individual (El). Todos os parametros séo avaliados na escala de 0 a 100, tendo em conta o mérito,
a adequacéo e os fatores de preferéncia.

Os parametros da AC e respetivos pesos sdo: Formagdo Académica (FA, 45%), Publicacdes Cientificas (PC, 5%),
Experiéncia (EX, 45%) e Carta de Motivacéo (CM, 5%).

Os candidatos com AC < 50 sdo excluidos em mérito absoluto. Os melhores cinco candidatos que nao sejam
excluidos em mérito absoluto sdo chamados para a El. A Classificacdo Final (CF) é obtida a partir da AC (80%) e
da El (20%).

Bonificacdo por incapacidade

Os(As) candidatos(as) que apresentem um grau de incapacidade igual ou superior a 90% terdo uma bonificagdo
de 20 pontos na pontuacéo da Avaliacdo Curricular.

Os(As) candidatos(as) que apresentem um grau de incapacidade igual ou superior a 60% e menor que 90% terdo
uma bonificagdo de 10 pontos na pontuacdo da Avaliacdo Curricular.

A pontuacéao bonificada da Avaliacéo Curricular podera, nestes casos, exceder os 100 pontos

O grau de incapacidade é obrigatoriamente comprovado através da apresentacdo, em candidatura, do Atestado
Médico de Incapacidade Multiuso (AMIM), emitido nos termos do Decreto-Lei n°. 202/96, de 23 de outubro, na
redacdo em vigor.

Os candidatos devem declarar no formulario de candidatura o tipo de deficiéncia de comunicacéo/expressao a
utilizar no processo de selecdo, para que possam ser feitas as necessérias adaptacoes.

Composicao do Juri de Seleccao:
Presidente do jari: Marcelo Petry
Vogal: Manuel Santos Silva
Vogal: Luis Freitas Rocha
Suplente: Jodo Pedro Souza

Notificacao dos resultados e audiéncia prévia: os resultados do processo de sele¢édo, bem como os prazos e
procedimentos de audiéncia prévia, serdo divulgados aos interessados por correio eletrénico, nos termos referidos
no Art.° 13° do Regulamento de Bolsas do INESC TEC.

6. FORMALIZAC}AO DAS CANDIDATURAS:
Documentos de Candidatura:

1. Carta de motivacéo;

2. Curriculum Vitae (deve incluir a lista de eventuais bolsas anteriores, com natureza da bolsa, datas de
inicio e fim e instituicdes outorgante e de acolhimento);

3. Certificado de habilitagdes com o respetivo grau académico;

4. Comprovativo de inscricdo em ciclo de estudos conferente de grau académico ou em curso do Ensino

Superior ndo conferente de grau académico.
. O comprovativo de inscri¢cdo pode ser entregue apenas em fase de contratualizacdo da bolsa.

o

Declaracéo de ndo incumprimento dos deveres do bolseiro.

6. No caso de o bolseiro ser estrangeiro ou nao residente em Portugal, devera apresentar documento que
comprove o pais de residéncia, autorizacéo de residéncia ou outro documento legalmente equivalente,
com validade a data de inicio da bolsa.

7. Outros documentos comprovativos relevantes para a apreciagao final.

A néo entrega da documentacéo exigida, no prazo de 90 dias de calendéario apds a data da comunicagéo da
concessao condicional da bolsa, implica a caducidade da referida concesséo.

Periodo de candidatura: De 2026-05-21 a 2026-06-03
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Submissao de candidaturas: Preenchimento de formulario eletrénico em www.inesctec.pt na seccdo JUNTE-SE
ANOS

7. LEGISLACAO E REGULAMENTACAO APLICAVEL

A contratacéo sera regida pelo estipulado na legislagdo em vigor relativa ao Estatuto do Bolseiro de Investigagéo,
aprovado pela Lei n.° 40/2004 de 18 de agosto, ha sua redacao em vigor, bem como pelo Regulamento de
Bolsas do INESC TEC e pelo Regulamento de Bolsas de Investigacao da FCT em vigor.

Para mais informacdes, consultar o Regulamento de Bolsas do INESC TEC e respetivos anexos em
www.inesctec.pt/bolsas
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