INESC

Cargo/posicdo/bolsa:

CONCURSO PARA CONTRATAGCAO de INVESTIGADOR(a)

Referéncia: AE2025-0470 ( CRAS-Geral - CRAS)
INESC TEC - Instituto de Engenharia de Sistemas e Computadores, Tecnologia e Ciéncia
Cargo/posicdo/bolsa: Investigador
Localidade: Porto
Area cientifica: Genérica: ENGINEERING

Especifica: Electrical engineering

Resumo do anlncio:

O INESC TEC abre concurso para a contratagdo de 1 Investigador na area de Robética, sistemas auténomos.
Orientador Cientifico:  André Dias

Inicio do contrato: 2025-11-14

Local de trabalho: INESC TEC, Porto, Portugal

Texto do anlincio:

Area de trabalho: Robotica, sistemas auténomos

Descricdo do Trabalho: - Efetuar o levantamento dos requisitos para o desenvolvimento de um VTOL para operagées de vigilancia e
inspecao de infraestruturas. - Desenvolvimento de algoritmos de Deep Learning para a identificacdo de cetaceos; - Exploracéo de técnicas de
reconstrucao 3D de estruturas criticas. - Efetuar a implementagéo dos algoritmos na framework ROS. - Efetuar testes preliminares de voo com
o VTOL desenvolvido; - Exercer o espirito critico na avaliagdo do processo de investigacéo e dos resultados obtidos.

Objetivos: Efetuar a integracao de veiculos autbnomos aéreos como solugdo para operagdes de monitorizacéo e vigilancia maritima de vida
marinha e de infraestruturas criticas. O veiculo autbnomo desenvolvido sera equipado com uma unidade de comunicagao wireless para
extracdo de dados de sistemas de monitorizagdo ambiental remotos, um sistemas de visdo de espectro visivel e termografico, € uma unidade
computacional para registo e processamento a bordo do UAV na detecéo e geolocalizagdo de embarcacdes e de vida marinha (cetaceos).

Habilitag6es académicas: Mestre em engenharia eletrotécnica, informatica, bioengenharia ou area afim.

Requisitos minimos: Mestrado em Engenharia Eletrotécnica.

Fatores de preferéncia: - Acima de 3 anos de experiéncia em desenvolvimento de veiculos autbnomos aéreos, sua conceptualizacéo
e desenho;

- Robot operative system ROS/ROS2, PX4, LIDAR, Stereo and Monocular vision, Perception, Al, ML, Path
Planning Control, Sensor Fusion Algorithms

- Experiéncia prévia em Deep Reinforcement Learning para UAVSs;

- Experiéncia prévia na aquisicéo e processamento de LiDAR e camaras de espetro visivel;

- Experiéncia prévia em AutoPilot para UAV / UAS;

- Experiéncia prévia na modelagdo 3D utilizando Solidworks e Fusion;

- Real-Time Operating Systems: FreeRTOS

Entidade Financiadora:

Tipo de Contrato: Termo Incerto

A contratagdo sera regida pelo estipulado na legislagdo em vigor relativa a contratos individuais de trabalho a termo incerto, bem como pelas
normas internas do INESC TEC.

Critérios de avaliagao: A selecdo dos candidatos basear-se-a nos seguintes critérios, por ordem decrescente de ponderacao:
a) Curriculum relevante para a area de abertura do concurso
b) Experiéncia anterior comprovada.
Bonificagéo por Os(As) candidatos(as) que apresentem um grau de incapacidade igual ou superior a 90% teréo uma
Incapacidade: bonificacéo de 20 pontos na pontuagéo da Avaliagéo Curricular.
Os(As) candidatos(as) que apresentem um grau de incapacidade igual ou superior a 60% e menor que 90%
terdo uma bonificagdo de 10 pontos na pontuagéo da Avaliacdo Curricular.
A pontuacéo bonificada da Avaliagdo Curricular podera, nestes casos, exceder os 100 pontos.
O grau de incapacidade é obrigatoriamente comprovado através da apresentacédo, em candidatura, do
Atestado Médico de Incapacidade Multiuso (AMIM), emitido nos termos do Decreto-Lei n°. 202/96, de 23 de
outubro, na redagéo em vigor.




INESC

Jari de Selecéo: Presidente do Juri: André Dias;
Vogal: Hugo Miguel Silva;
Vogal: Diana Viegas;

Notificac&o dos Os resultados do processo de selegdo serédo divulgados aos interessados por correio eletrénico.
resultados:
Periodo de candidatura: De 2025-10-16 a 2025-10-29

Submisséo candidaturas: Preenchimento de formulério eletrénico em www.inesctec.pt na secgdo SEJA NOSSO COLABORADOR



http://www.inesctec.pt
https://www.inesctec.pt/pt/junte-se-a-nos#opportunities

