INESC

CONCURSO PARA ATRIBUICAO DE BOLSA
(AE2023-0218)

O INESC TEC abre concurso para a atribuicdo de 1 bolsa(s) do tipo Bolsa de Iniciagdo & Investigagédo (Bll) no
ambito do projeto Produtech R3 financiado pelo IAPMEI com referéncia 60 Cofinanciado pela Componente 5 -
Capitalizacao e Inovacéo Empresarial, integrada na Dimenséo Resiliéncia do Plano de Recuperagéo e Resiliéncia
no ambito do Mecanismo de Recuperacao e Resiliéncia (MRR) da Unido Europeia (EU), enquadrado no Next
Generation UE, para o periodo de 2021 - 2026.

1. CARACTERIZACAO DA BOLSA

Tipo de bolsa: Bolsa de Iniciacdo a Investigacao (Bll)
Area cientifica genérica: ENGINEERING

Area cientifica especifica: Electrical engineering

Duracao da(s) bolsa(s): 6 meses, com inicio previsto para 2023-09-01, eventualmente renovavel até um maximo
de 1 ano.

Orientador cientifico: Manuel Santos Silva
Local da atividade de investigacdo: INESC TEC, Porto, Portugal

Valor da bolsa: € 541,12, conforme Tabela de Subsidios Mensais de Manutenc¢édo das bolsas financiadas pela
FCT , pago por transferéncia bancaria, podendo o bolseiro auferir remuneragées adicionais, na sequéncia de um
processo de avaliagao trimestral (Art°s 19, 21° e 22° do Regulamento de Bolsas do INESC TEC e anexo ll), até um
limite maximo de 50% do valor mensal da bolsa.

O INESC TEC suporta os custos com matricula, inscricdo ou propinas, durante o periodo da bolsa nos termos
estabelecidos no documento interno: "Pagamento de propinas a Bolseiros de Investigacao”.

O bolseiro beneficiard de um seguro de salde, suportado pelo INESC TEC.
2. OBJETIVOS DA BOLSA:

Desenvolver a aplicacdo para tele-operacao de alto nivel, monitorizar e atribuir tarefas a robés moéveis em
aplicacdes de logistica interna.

3. SINTESE DO PLANO DE TRABALHOS E DE FORMAGCAO:

A total automatizacao de operacdes de logistica interna baseadas em rob6s moéveis € muitas vezes um objetivo
muito dificil de alcancgar e, em certos casos, suscetivel de ter falhas frequentes. Principalmente, em operacdes
extremamente complexas, como a carga de contentores de camides com diferentes objetos de diferentes
geometrias, € um problema muito complexo e dificil de se automatizar com total auséncia de falhas. Por outro
lado, a operacao puramente manual no transporte de cargas tem associada a si varios problemas, que vao
desde a falibilidade dos operadores até ao surgimento de problemas de salde provocados pela constante
aceleragéo/desaceleracdo dos empilhadores ou porta-paletes e movimentos muito repetitivos que criam leses
nas maos e bracos.

A ideia deste trabalho é criar-se um cockpit para a tele-operagéo de alto nivel de um conjunto de robds moveis
auténomos (empilhadores, porta-paletes, etc.) onde, com os sensores adequados (camaras principalmente), o
operador pode estar remotamente a ter uma visao geral do espaco de trabalho e uma outra viséo similar a que
teria se estivesse sentado no empilhador. Através da visao global, o operador pode selecionar na imagem (por
simples toque ou click) cargas que estejam num dado local, selecionar de seguida um empilhador e depois um
destino para essa carga, atribuindo assim uma sequéncia de tarefas ao mesmo. O AGV, de forma totalmente
auténoma, tentara executar as tarefas, calculando automaticamente as trajetérias e as a¢des a tomar e
permitindo ao operador que passe para outro AGV, ao qual também atribuira de forma similar outras tarefas.
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Assim um operador remoto pode supervisionar mais do que um Unico AGV/Empilhador. Quando um AGV
detete algum problema que néo consiga resolver sozinho, como por exemplo a carga estar numa posicao
inesperada, ou ndo consegue decidir onde colocar/empilhar a carga no destino, lancara um alarme para o
operador remoto que podera comutar o empilhador para um modo manual sendo tele-operado e assim o
operador humano resolvera o problema como se 0 mesmo estivesse sentado no empilhador.

4. PERFIL REQUERIDO:

Requisitos de admisséo:
Inscricdo num curso de Licenciatura em Engenharia Eletrotécnica e de Computadores, Engenharia Informatica,
ou areas afins.
A atribuicdo da bolsa pressupde que o candidato € estudante de um ciclo de estudos ou de um curso ndo
conferente de grau, lecionado numa Instituicdo de Ensino Superior.

Fatores de preferéncia:
Conhecimentos de robética e ROS; Experiéncia anterior em desenvolvimento de interfaces usando Qt;
Experiéncia anterior em desenvolvimento de software usando a API OpenGL.

Requisitos minimos:
- O candidato deve estar inscrito num curso de Licenciatura,
- Experiéncia em programacéo C/C++;
- Experiéncia anterior de trabalho em robética movel para manipulacdo de pecas/ contentores.

5. PROCESSO DE AVALIACAO E SELECAO:

Métodos de selecédo e respectiva valoracdo: primeira fase constituida por Avaliacdo Curricular (AC) baseada
nos critérios referidos no Art.° 12° do Regulamento de Bolsas do INESC TEC e segunda fase constituida por uma
Entrevista Individual (EI). Todos os parametros séo avaliados na escala de 0 a 100, tendo em conta o0 mérito, a
adequacao e os fatores de preferéncia.

Os parametros da AC e respetivos pesos sao: Formacao Académica (FA, 45%), PublicacBes Cientificas (PC, 5%),
Experiéncia (EX, 45%) e Carta de Motivacao (CM, 5%).

Os candidatos com AC < 50 sdo excluidos em mérito absoluto. Os melhores cinco candidatos que nédo sejam
excluidos em mérito absoluto sdo chamados para a El. A Classificacéo Final (CF) é obtida a partir da AC (80%) e
da El (20%).

Composicédo do Jari de Seleccao:
Presidente do jdri: Manuel Santos Silva
Vogal: Héber Miguel Sobreira
Vogal: Pedro Gomes Costa
Suplente:

Notificacdo dos resultados: os resultados do processo de sele¢cdo, bem como os prazos e procedimentos de
audiéncia prévia, serdo divulgados aos interessados por correio eletronico, nos termos referidos no Art.° 13° do
Regulamento de Bolsas do INESC TEC.

6. FORMALIZACAO DAS CANDIDATURAS:
Documentos de Candidatura:

1. Carta de motivagéo;
2. Curriculum Vitae (deve incluir a lista de eventuais bolsas anteriores, com natureza da bolsa, datas de inicio e
fim e instituicdes outorgante e de acolhimento);

3. Certificado de habilitagBes com o respetivo grau académico reconhecido em Portugal;
» Os documentos comprovativos da titularidade de grau académico e diploma, ou do respetivo reconhecimento, quando se trate de

grau académico ou diploma atribuido por instituicdo de ensino superior estrangeira, podem ser dispensados em fase de candidatura,
sendo substituidos por declaracéo de honra do candidato de acordo com minuta proépria, ocorrendo a verificacdo daqueles apenas
em fase de contratualizagdo da bolsa. A apresentagdo do certificado é obrigatdria para a assinatura do contrato.

» Os graus académicos ou diplomas atribuidos por instituicdo de ensino superior estrangeira necessitam de reconhecimento por uma
instituicdo de ensino superior portuguesa e do respetivo registo na Plataforma da DGES, de acordo com o Decreto-lei n°. 66/2018, de
16 de agosto e a Portaria n°. 33/2019, de 25 de janeiro. Mais informacéo podera ser obtida em:
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4. Comprovativo de inscricdo em ciclo de estudos conferente de grau académico ou em curso do Ensino Superior
nao conferente de grau académico.

« O comprovativo de inscricdo pode ser entregue apenas em fase de contratualiza¢éo da bolsa.

5. Declaracdo de ndo ter sido beneficiario de outra bolsa de investigacdo (art 5°, n°5)

6. No caso de o bolseiro ser estrangeiro ou nédo residente em Portugal, devera apresentar documento que
comprove o pais de residéncia, autorizacdo de residéncia ou outro documento legalmente equivalente, com
validade a data de inicio da bolsa.

7. Outros documentos comprovativos relevantes para a apreciacao final.

A nao entrega da documentacao exigida, no prazo de 90 dias de calendario apés a data da comunicacéo da
concesséo condicional da bolsa, implica a caducidade da referida concesséo.

Periodo de candidatura: De 2023-07-03 a 2023-07-14

Sub[nisséo de candidaturas: Preenchimento de formulario eletrénico em www.inesctec.pt na seccao JUNTE-SE
A NOS

7. LEGISLACAO E REGULAMENTACAO APLICAVEL

A contratacao sera regida pelo estipulado na legislacdo em vigor relativa ao Estatuto do Bolseiro de Investigacéo,

aprovado pela Lei n.° 40/2004 de 18 de agosto, na sua redagédo em vigor, bem como pelo Regulamento de Bolsas
do INESC TEC e pelo Regulamento de Bolsas de Investigacdo da FCT em vigor.

Para mais informac®es, consultar o Regulamento de Bolsas do INESC TEC e respetivos anexos em
www.inesctec.pt/bolsas
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